KINEMATIKA
Mehanizmi u ravnini

Primjer I. KOMPLANARNO GIBANJE — Mehanizam sa jednim stupnjem slobode.

Element AB prikazanog mehanizma u poloZaju na skici ima kutn brzinu W4 = Iv/s

kutno ubrzanje €4 =1r/s ?  Kruzni disk se kotrlja po podlozi (bez poklizavanja).

Pomocu plana brzina i plana ubrzanja treba odrediti:
- brzine vg=?, vc=?, vp=7,
- ubrzanja ag=?, ac=?, ap=?,
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Prmjer 2.) SLOZENE ROTACIJE Mehanizam sa dva stupnja slobode

Stap i kvadratna plo¢a II medusobno su zglobno vezani u to¢ki B.

Stap rotira konstantnom kutnom brzinom

w; =0,5r/s

oko tocke A.

Ploca rotira konstantnom kutnom brzinom relativno u odnosu Stapa @, ; =1,5r/'s
Treba odrediti apsolutnu brzinu i ubrzanje tocke C na ploc¢i u promatranom poloZaju.
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